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ROBOTY WSPOt PRACUIACE

ROBOT

SERIA TMS5S

Sposéb montazu

Sciana, stot, sufit

Model TM5S-M TM5S-X
Waga ramienia [kg] 239 239 23,6
Maksymalny udzwig [kg] 5

Zasieg ramienia [mm] 946

Maksymalna predkosé [m/s] 45
llo$¢ stopni swobody 6
Osie: 1,2,4,5,6 +360°
Zasieg osi
0s$3 +158°
Osie:1,2,3 210%s
Predko$¢ osi Osie: 5,6 225%s
Os6 450°s
Powtarzalnos¢ [mm)] +0,03
IP54 (ramie robota) IP54 (ramie robota)
Klasa IP IP54 (jednostka IP54 (ramie robota) IP54 (jednostka
sterujaca) sterujaca)
Temperatura pracy, wilgotnosé 0 do 50°C
Nanmi 100~240 VAC, - 100~240 VAC,
Zasilanie 50~60 Hz 24~60 VDC 50~60 Hz
Wejscia cyfrowe: 16
Jednostka Wyjscia cyfrowe: 16
sterujaca Wejscia analogowe: 2
Porty o .
Wejé / Wyjéé Weyjscia analogowe: 2
Wejscia cyfrowe: 3
Przytacze . .
narzedzia Wyjscia cyfrowe: 3
DO_0(DO-0/Al) / DO_1(DO-1/RS-485-) / DO_2(DO-2/RS-485+)
Interfejs Wejs¢ / Wyjsé 3xCOM, 1xHDMI, 3xLAN, 4xUSB2.0, 2xUSB3.0

RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (maste & slave),
PROFINET (opcja), EtherNet/IP (opcja)

5M pikseli, kolorowa

Komunikacja

Wbudowana kamera
Zasilanie Wejs¢ / Wyjsé 24V 2,0 A do skrzynki sterowniczej i 24 V1,5 A dla narzedzia

Srodowisko programowania TMflow, schematy blokowe przeptywu
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